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Kontrolni vazeni za pohybu - WIM

Umoznuje:

* ucinnou a efektivni kontrolu hmotnosti
e kontrolu rozmeéru vozidel

e zjistit Casové a délkové odstupy vozidel
* klasifikaci vozidel

* kontrolu rychlosti
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CDVv.v.i.a WIM

CDV se problematikou WIM zabyva dlouhodobé.
* Redeni projektl (CESTI)
e Zpracovani studii pro RSD, KAPSCH a CESMAD

* Vykon technologického dozoru nad instalaci a
oveérovanim vah

* Spoluprace s CMI
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Projekt CESTI

Certifikovana metodika

* Prehled pravnich predpist

* Opravnéni provadét kontrolu

e Kontrolni misto

e Kontrolni zafizeni

e Doklady o vysledku
vysokorychlostniho kontrolniho

zsystémﬁkontroln,'h Va,ienl, Ve cev, vV s v v s

%2 pohybu (wipgy e Postup pfi zjisSténi prekroceni
stanovenych hodnot

e Prilohy:

Varianty pro primy postih

Vzory certifikat

Integrace systému WIM do NDIC
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TECHNOLOGICKY DOZOR

, 11/602 Velké Meziri¢i vysokorychlostni vazeni -
vybudovani systému kontrolniho vazeni vozidel
za pohybu (WIM)“

1. Dohled nad instalaci senzorll do vozovky
pozemni komunikace (kontrola dodrzeni
instalacnich technologii, certifikatd,
personalu atd.)

2. Technologicky dohled nad dodrzenim
vSech funkci, které jsou soucasti dodani
systému.

3. Spoluprace pfi certifikaci systému s CMI

4. Kontrola presnosti méreni vSech

30/04/2015 06130 parametrd a funkci systému uvedenych v

zakazce.




TECHNOLOGICKY DOZOR
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VYSLEDKY MERENI

Provedli jsme radu méreni jejichz cilem bylo
oVerit
* presnost systému

* vylouceni negativnich vlivu na vysledek
mereni



CHYBA MERENI- VSECHNY NAPRAVY
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CHYBA MERENI-VALIDNI NAPRAVY

Axle loads error - valid axles [%]

25

20

15

10 — ® L
] ¢ X
T e o 028 go_.0% o

o ® X ¥ X * Xg X‘ P X . % “error 1
T 0% . ).(  —— X _!_’ ' —2 —.—3—5.-!-)(_9_. error 2
= 0 5 X 10 15 20 75 X 35  Xerror3

S X ® . X @ . PN L 2R J o
& -5 4’—# X * e X . error 4
. * ¢ POPS * . ®error 5
10 error 6

Measuring No.




SMERNICE (EU) 2015/719

Clanek 10d

Do 27. kvetna 2021prijmou clenské staty zvlastni
opatreni pro identifikaci vozidel nebo souprav
vozidel v provozu, které pravdépodobné
prekrocCily maximalni pripustnou hmotnost ...

Tato opatreni mohou byt provadéna pomoci
automatickych systému zrizenych v infrastrukture
nebo pomoci palubnich zafizeni pro zjistovani
hmotnosti instalovaneho ve vozidlech ...




DOPLNENI ELEKTRONICKEHO MYTA




I CENTRUM
DOPRAVNIHO
« VYZKUMU

Dekuji vam za pozornost!

Ing. Jiri Novotny
jiri.novotny@cdv.cz

Centrum dopravniho vyzkumu, v. v. i.
LiSenska 33a, 636 00 Brno

telefon: +420 541 641 756

www.cdv.cz



